System Zliczania Pasazerow

IRMA 6 R2

Karta charakterystyki
produktu

IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-...[-|0]-00[-R]

INTELLIGENT
SENSING

WWWw.iris-sens ing.com

Wer. 1.5.1 | 2024/04 | Opublikowana



IRMA 6 | IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-...[-I0]-00[-R] | Karta charakterystyki produktu

'i ri S SENSING

Spis tresci

1

1.1
1.2
1.2.1
1.3
1.3.1
1.3.2
1.3.3

21
2.2
2.3
2.3.1
2.3.2
24
2.5

51
5.1.1
5.2
5.3
5.3.1

PrOQUKT...oocere ettt e sssasenane 3
KPOLKI OPIS cevverevnreeriieereiiireieireiseiseie et ssesenssesssssessessessessssessssessesnes 3
Warianty produktOw ... eeseresessessessesneesesessessens 3
Lista dostgpnych modeli czujnikow IRMA 6 R2...........oocviiriniinniicianes 4
POAZESPOTY ..o 5
MOdUT CZUJNIKA ..o 5
Modutu interfejsu ze ztgczami M12........cceeveceneeeenenerenereneeneiennee 6
Modutu interfejsu ze ztgczem RIAS ..., 7
DaNe teChNICZNE ... saenanes 8
POIE WIZENIA «.cucerereeectreetieetecieie e sasasenans 8
OZOINE AANE ..ttt sasesetasesseaseb b se st saeen 9
MRS T WYIMHATY ettt sessasesseseasessessssessessencs 10
IRMA 6 z modutem interfejsu RJI45........ooeneerncrceencccieeeenenne 10
IRMA 6 z modutem interfejsu ETH lub POE ..o 11
ZASHANIC......er e 12
WejJSCie SYZNatU drZWi ... etenaeeseessesseaseesees 13
Funkcje bezpieCzeAStWa .....c.cucveeuirerererercirerese et 13
Protokoty KOMUNIKAC)i ..eucveeeeeeeeceeicereiirceireireceeeeeneeseeaeneenenne 14
ZgodnosSC z przepisami i NOrMAM i ....c.ccueeererererermermenenmesenseseesesens 15
Informacje ogolne.........coecveerereeeneenees

Dodatkowe typy prob.......ccccoveveuneunee
Zastosowanie motoryzacyjne.............
Zastosowanie kolejowe..............ccuu....
Préby zgodnie z EN 50155:2021

Informacje kontaktowe

iris-GmbH infrared & intelligent sensors

Schnellerstrasse 1-5 Telefon: +49 30 5858 14-0
12439 Berlin Strona WWW:  www.iris-sensing.com/
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Oswiadczenie

Informacje zawarte w dokumentaciji czujnika IRMA 6 opieraja sie na danych
produktu, uzyskanych w trakcie faz opracowywania, dopuszczania i produkcji, a
takze wynikajg z praktycznego doswiadczenia. Te dokumenty moga
zawierac btedy i bedg aktualizowane i korygowane. Spétka iris-GmbH
infrared & intelligent sensors (w dalszej czesci jako ,iris-GmbH”) bedzie
wprowadzata takie zmiany bez wczesniejszego powiadomienia.

Klienci firmy iris-GmbH mogg uzywac tej dokumentacji lub jej czgsci, aby
tworzy¢ wtasne dokumenty w celu udokumentowania uzytkowania
produktu w jego srodowisku uzytkowania lub w ramach projektu. Firma
iris-GmbH nie ponosi odpowiedzialnosci za prawidtowos¢, kompletnosé lub
przydatnosc takich dokumentéw. Wytgczng odpowiedzialnosé za takie
dokumenty ponoszg ich tworcy.

Spétka iris-GmbH zaleca, aby przechowywac petny zestaw dokumentacji
i oprogramowania opisany w dokumencie IRMA 6 w dostepnym miejscu, a
takze regularnie aktualizowa¢ te dokumentacje i oprogramowanie. Spétka
iris-GmbH poinformuje swoich klientéw i partneréw dystrybucyjnych o
zaktualizowanych badz poprawionych dokumentach i oprogramowaniu, w
tym oprogramowaniu sprzetowym, gdy tylko takie aktualizacje beda
dostepne. Spétka iris-GmbH nie ponosi jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w
zakresie dokumentacji lub oprogramowania, ktére s3 niekompletne lub
nieaktualne.

W ramach wyzej wspominanego zestawu firma iris-GmbH dostarcza
aktualizacje oprogramowania uktadowego, ktére moga zawierac aktualizacje
funkcji bezpieczeristwa. Wytaczng odpowiedzialnoscig uzytkownikéw,
wiascicieli lub ustugodawcow jest regularne aktualizowanie oprogramowania
czujnikéw, aby chronic je oraz sie¢ przed naruszeniami bezpieczernstwa.
Firma iris-GmbH nie przyjmuje zadnej odpowiedzialnosci za luki w
zabezpieczeniach i wynikajace z nich problemy, jesli zwigzane s3 one z
uzytkowaniem nieaktualnego oprogramowania lub oprogramowania
uktadowego, bez wzgledu na to, czy wynika to z niezainstalowania
aktualizacji, czy zainstalowania starszej wersji oprogramowania.

Zabrania sie udostepniania oprogramowania lub dokumentacji, ich
fragmentéw lub dokumentéw zawierajacych informacje pochodzace z
dokumentacji, stronom trzecim bez wczesniejszej zgody firmy iris.
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1.1

1.2

Produkt

Krétki opis

IRMA 6 to czujnik do automatycznego liczenia pasazerow, korzystajacy
z technologii ToF (Time-of-Flight) z rozdzielczoscig 76 800 pikseli.
Zaprojektowany zostat z mysl3 o zastosowaniach w pojazdach i w kolei
i montowany jest nad drzwiami.

Czujnik IRMA 6 generuje dane zliczania w czasie rzeczywistym, ktére
sg nastepnie wysytane za posrednictwem Ethernet do komputera
poktadowego w celu przetworzenia.

Warianty produktow

Czujnik IRMA 6 jest dostepny w 3 podstawowych wariantach.

Modele ze ztgczem M12 do Ethernet, zasilaniem i 10

Wariant ETH: Interfejs przeznaczony jest do podtaczenia do
instalacji Ethernet poprzez przetacznik lub router.
Czujnik wymaga zasilania - zazwyczaj 24 V
z poktadowego Zrédta zasilania pojazdu.

Wariant POE: Dzigki PoE (Power over Ethernet) zasilanie elektryczne
dostarczane jest poprzez kabel Ethernet, zazwyczaj
48 V. Oddzielne zrodto zasilania nie jest potrzebne.

Wszystkie warianty sg dostepne z dodatkowym ztgczem 10 dla kontaktu
drzwiowego (opcja 10).

Wszystkie warianty czujnikéw ze ztgczem M12 dostepne s3 w wersjach
spetniajgcych rézne przepisy dla zastosowan kolejowych lub
motoryzacyjnych (autobusy, samochody).

Modele ze ztgczem RJ45 do Ethernet i podtgczeniem
jednoprzewodowym, zasilaniem i 10

Wariant RJ45:  Interfejs przeznaczony jest do podtaczenia do
instalacji Ethernet poprzez przetacznik lub router.
Czujnik wymaga zasilania, zazwyczaj 24 V.

Wariant RJ45 zostat zaprojektowany do zastosowan motoryzacyjnych
lub stacjonarnych. Ze wzgledu na zastosowanie standardowych kabli
RJ45, odpornosc interfejséw na obcigzenia mechaniczne lub srodowiskowe,
takie jak wibracje lub wilgo¢, jest ograniczona.
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1.2.1 Lista dostepnych modeli czujnikow IRMA 6 R2

Wariant Nazwa produktu Numer pozycji Obszar Opis
produktu zastosowania
IRMA 6 ETH IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-ETH-10-00-R 5301_06 Kolejowe Wariant dla sieci Ethernet, z opcj3 10,
zastosowanie kolejowe
IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-ETH-00-R 5301_07 Wariant dla sieci Ethernet, zastosowanie kolejowe
IRMA 6 POE IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-POE-I0-00-R 5301 08 Wariant POE, z opcjg |0; zastosowanie kolejowe
IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-POE-00-R 5301 09 Wariant POE, zastosowanie kolejowe
IRMA 6 ETH IRMAG6-R2-SENSOR-HD-00-ETH-10-00 5301_00 Motoryzacyjne Wariant dla sieci Ethernet, z opcja |0,
zastosowanie motoryzacyjne
IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-ETH-00 5301 01 Wariant dla sieci Ethernet, zastosowanie motoryzacyjne
IRMA 6 POE IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-POE-10-00 5301_02 Wariant POE, z opcjg 10, zastosowanie motoryzacyjne
IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-POE-00 5301_03 Wariant POE, zastosowanie motoryzacyjne
IRMA 6 RJ45 IRMA6-R2-SENSOR-HD-00-RJ45-10-00 5301_12 Wariant RJ45, z opcj3 10, zastosowanie motoryzacyjne
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Podzespoty

Czujnik IRMA 6 sktada sie¢ z modutu czujnika i modutu interfejsu.
€ Modut czujnika
€ Modutinterfejsu

1.3.1 Modut czujnika

0 © 6

Funkcjonalna strona czujnika — za oknami ochronnymi
znajduje sie emiter laserowy i czujniki typu time-of-flight.

Uszczelnienie pomigdzy modutem czujnika i modutem
interfejsu.

Ztacze do modutu interfejsu

Etykiety
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1.3.2 Modutu interfejsu ze ztgczami M12
Modut interfejsu taczy czujnik z siecig i zasilaniem. Opcjonalnie
mozna podtaczyé sygnaty wejsciowe i wyjsciowe.

Na zdjeciu wida¢ wariant ETH modutu interfejsu z opcja 10.
Inne warianty wygladaja podobnie, ale maja mniej ztgczy.

€ Ztacze zasilania (w wariancie ETH)
€ Ztacze wej./wyj. (opcjonalne)
¢) Ztacze Ethernet

Tabela potaczen

Wariant: Przyporzadkowanie wtykow:
Nr  Funkcja ETH POE Typ ztacza* 1 2 3 4 5
M12 (2)
asilanie nd. wtyki kontaktu + - niepodt.
© Zasilani X d tyki kontakt © 06 0 VP VP iepodt
Kod A ()
GPIO M12 Sygnatdrzwi+ Sygnatdrzwi- Door clear+ Door clear - niepodt.
2] (opcja I0) o o ostony kontaktu Wejscie sygnatu drzwi jest dwubiegunowe, nie trzeba przestrzegaé
Kod B biegunowosci, por. 2.5 Wejscie sygnatu drzwi, str. 13.
M12
TD+ RD+ TD- RD-
O Ethernet X X Eso’fgrlljy kontaktu (DC+)2 (DC-)2 (DC+)2 (DC-)2

X = istniejace; o = opcjonalne; nd. = nie dotyczy;
niepodt. = niepodtaczone

1 Kierunek patrzenia na ztaczach: Patrz strzatki @) na obrazie.
2 Tylko wariant POE, zgodnie z IEEE 802.3af: typ 1, klasa O, tryb A
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1.3.3 Modutu interfejsu ze ztgczem RJ45

Tabela potaczen

Funkcja Typ ztacza Wtyk /
przyporzadkowanie
wtykow

o . + VP+
Zasilanie Zacisk
- VP_
Sygnat drzwi +
gpr B .
Sygnat drzwi -
Opcja lO Zacisk
Door clear +
GPO?
Door clear -
1 TD+
i 2 TD-
Ethernet Gniazdko
RJ45 3 RD+
6 RD-

Naktadka ochronna (opcja, zwigksza klase ochrony do 1P41)
Zt3cze RJ45 Ethernet

Zacisk sprezynowy do jednoprzewodowego podtgczenia zasilania

OO0 006

Zacisk sprezynowy do jednoprzewodowego podtaczenia |O
(opcjonalnie)

1 Potgczenia 10 (GPI, GPO) s3 dwubiegunowe, nie trzeba przestrzegac
biegunowosci, por. 2.5 Wejscie sygnatu drzwi, str. 13.
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2 Dane techniczne Parametr Wartosé Uwaga
Pole widzenia 69°x 52° FOV
Pole oswietlenia 86° x 68° FOI
2.1 Pole widzenia Wysokos¢ montazu  od 1,80 m Pasazerowie muszg méc
do2,50m przechodzi¢ pionowo pod
czujnikiem, aby liczenie byto
precyzyjne.
Wysokos¢ montazu Maksymalna obejmowana

szerokosé drzwi

1800 mm 1250 mm
1900 mm 1400 mm
2000 mm 1550 mm
2100 mm 1700 mm
2200 mm 1850 mm
2300 mm 2000 mm
2400 mm 2150 mm
2500 mm 2300 mm

Pole widzenia okreslane jest przez katy przestony czujnika czasu przelotu.
Przy katach przestony 69° (w kierunku szerokosci drzwi) i 52° (w kierunku
ruchu pasazera) obejmowana szerokos¢ drzwi zalezy od wysokosci
montazu czujnika, tak jak pokazano w tabeli.

Powyzsze wartosci s3 wartosciami standardowymi. W wiekszosci
przypadkow obejmowac mozna wigksze zakresy.

Aby otrzymac¢ dodatkowga pomoc, nalezy skontaktowac sie z obstuga
klienta: https://www.iris-sensing.com/support/

Pole oswietlenia okreslane jest przez katy przestony emitowanego
$wiatta podczerwonego z czujnika.

Aby zapewni¢ niezawodne oswietlenie pola widzenia, pole oswietlenia
zostato zaprojektowane jako nieco wieksze.
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2.2 Ogodlne dane

Parametr Wartos¢ Uwaga

Rozdzielczos¢ 320 x 240 pikseli

Materiat obudowy Odlewane pod cisnienie
aluminium

Materiat otworéw optycznych Poliweglan

Kod koloréw czujnika RAL 9005 Przednia zewnetrzna powierzchnia czujnika z pertowg struktura

Ostona wewnetrzna Plastik wzmocniony wiéknem Ostony pomiedzy modutem czujnika i modutem interfejsu
szklanym

Warunki otoczenia

Zakres temperatury roboczej (TB) od -25°C (-13°F) do +70°C (158°F)  Zgodnie z EN 50155:2021, OT3
Zakres temperatury w transporcie, od -40°C (-40°F) do +85°C (185°F)
w trakcie magazynowania
Wilgotnos¢ wzgledna maks. 95%
Klasa ochrony obudowy (warianty M12) IP65 po zamontowaniu, zgodnie z [EC 60529:1989+A1:1999+A2:2013
Klasa ochrony obudowy (warianty RJ45) P41 z naktadka ochronng
P20 bez naktadki ochronnej
Klasa ochrony IK IK06 zgodnie z EN 50102:1995
Oswietlenie
Klasa lasera 1 zgodnie z IEC 60825-1:2014 dla normalnej pracy, konfiguracji,
Dtugosc fali 850 nm konserwacji
Wymagane oswietlenie sceny Brak
Sredni czas pomiedzy awariami (MTBF) 1,24 x 10% h Warunki: 25°C, 77°F
Ethernet maks. 100 Mbit/s zgodnie z IEEE 802.3

Dla wariantu POE:
zgodnie z IEEE 802.3af, typ 1, klasa 0 (12,95 W), tryb A
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2.3

2.3.1

Masa i wymiary

Wariant RJ45

Parametr Wariant ETH Wariant POE bez naktadki z naktadka
Masa modutu czujnika [g] 280 +2% 280 +2% 280 +2% 280 +2%
Masa modutu interfejsu [g] 205 +2% 191 +2% nd.
Masa catkowita [g] 485 +2% 471 £2% nd.
Masa modutu interfejsu z opcjg 10 [g] 221 #2% 207 £2% 193 +2% 205 +2%
Catkowita masa z opcja 10 [g] 501 +2% 487 £2% 473 2% 485 +2%
Dtugosc x szerokosé x wysokosé [mm x mm x mm] 201,2+2x62x32,3 nd.

211+2x62x 32,3
Dtugosé x szerokosé x wysokosé, z opcjg 10 [mm x mm x mm)] 211+2 x62x32,3 192 X 62 x 46,7 192 X 62 x 50,2

Ponizsze szkice pokazujg wymiary czujnika IRMA 6

IRMA 6 z modutem interfejsu RJ45

Wysokosc nad panelem

Wymiar X na widoku bocznym jest gruboscig modutu interfejsu

za materiatem, za ktérym podtaczony jest czujnik IRMA 6.

Obliczany jest jako X = ,wysokos¢ czujnika - 3,8 mm” — ,grubos¢

panelu”.
€ Wariant RJ45 bez naktadki ochronnej
@ Wariant RJ45 z naktadkg ochronng (ok.)

Dtugos¢ x szerokos¢
€) Dtugosc x szerokos¢ (mm) modutu interfejsu RJ45

© Modut czujnika instalowany z modutem interfejsu €.

Dtugosc¢ x szerokosé catego czujnika jest to dtugosé x szerokos¢

modutu czujnika @), 192 mm x 62 mm.

192
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2.3.2 IRMA 6 z modutem interfejsu ETH lub POE

32,3

Wysokosc nad panelem

Wymiar X na widoku bocznym @) jest gruboscig modutu interfejsu
za materiatem, za ktérym podtgczony jest czujnik IRMA 6.
Obliczany jest jako X = ,wysokos¢ czujnika - 3,8 mm” - ,grubos¢
panelu”.

(6]
Przyktad: Jesli czujnik IRMA 6 @) ze ztaczami M12 zainstalowany jest na l : (7) : I
panelu o grubosci 4 mm, wéwczas X wynosi 28,5 mm —4 mm = 24,5 mm.

Nalezy pamigtac o pozostawieniu przestrzeni na wkrecenie 2 Srub

M5x20 €I, ktére mocujg modut interfejsu (& do modutu czujnika @). /@\
|

Dtugos¢ x szerokos¢

Widok ,,A” pokazuje wariant ETH z opcjg |O. To jedyny wariant
z 3 ztgczami M12 (€D, 6, O)).

Widok ,,B” pokazuje wariant POE bez opcji 10. To jedyny wariant M12
bez ztaczy po ,,lewej” stronie. Potrzebuje tylko 1 ztacza M12 ).

62

Dla wszystkich wariantéw ETH i dla wariantu POE z opcjg IO dtugos¢ 105,541 105,541
catego czujnika jest dtugos¢ modutu interfejsu (@, 211+2 mm. 21142

Dla wariantu POE bez opcji |0 dtugos¢ catego czujnika (201,242 mm)
zalezy od kombinacji modutu czujnika @) i modutu interfejsu.

02 0000 0006

Szerokosc¢ wszystkich catych czujnikéw jest szerokoscig modutu
czujnika, 62 mm.

62

3
i2
i

g
g
H

00-24-EA-02-00-A5

MAC address:

105,5+£1 94,541
20042
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2.4 Zasilanie

Wartosé dla wariantu:

Parametr ETH POE RJ45 Uwaga

Napiecie zasilania Umin. 16V nieokreslono 16V Wariant POE: Power over Ethernet zgodnie
z IEEE 802.3af: Typ 1, klasa 0 (12,95 W),
Tryb A (linie power over data)

UnNominainy 24V 48V 24V Warianty ETH i RI45: 24 V zgodnie z
EN 50155:2021 dla wersji kolejowych,
ECE R10/1SO 16750-2 Code F dla wersji

Umaks. 32V 57V 32V

motoryzacyjnych
Pob6r mocy Liczenie Pavg, nieaktywne 3W 3W 3W Temperatura otoczenia 25°C, 77°F
Liczenie Pavg, aktywnel 5W 5W (VPOE =54 V) 5W Dla wariantéw ETH i RJ45:
Napieci ilania 24 V
Liczenie Pavg_max, Nieaktywne 3,5W 35W * apiccie zasilania 24
e Maks. czas trwania Ppeak: 1,37 ms

Liczenie Pavg_max, aktywne? 7W 6 W (Vpoe = 48 V) 7W

Liczenie Ppeak, nieaktywne 13 W 13 W

Liczenie Ppeak, aktywne? 30 W 15,4 W 2 30 W

1 Aktywny tryb: Liczenie aktywne. Czujnik jest w trybie pracy i algorytmy dziataj3.
2 Podczas planowania budzetu energetycznego dla przetgcznika POE nalezy uwzglednic, ze jego zasilanie musi dostarczac szczytowa moc zgodng
z |[EEE 802.3af (15,4 W), biorac pod uwage kompensacje strat kabla do 2,45 W.
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2.5 Wejscie sygnatu drzwi

Parametr Wartos¢ Uwaga
Wejscie Dwubiegunowe (+/-)
Niski poziom wejscia od-6Vdo+6V

Wysoki poziom wejscia

od -60V do-9V,od +9 Vdo +60V

Limit ochrony: 60 V

Czestotliwos¢ przetaczania 20 Hz

Ocynkowana izolacja przeciwko wej./wyj. 60V

Prad (24 Vsupply) 8 mA Rin: 2800 mm
Ocynkowana izolacja przeciwko Vsuppyy i uziemieniu podwozia 500 Vac

3 Funkcje bezpieczenstwa

Wykrywanie sabotazu

Poniewaz czujniki uzywane sa w publicznie dostepnym srodowisku
i muszg mie¢ wolne pole widzenia, nie ma mozliwosci petnego
zabezpieczenia powierzchni przed uszkodzeniem. Czujnik wykrywa
i zgtasza uszkodzenia powierzchni, ktére majg krytyczne znaczenie

dla jego dziatania.

Funkcje cyberbezpieczeristwa

Konfiguracja, aktualizacja i komunikacja czujnika i jego
oprogramowania s3 chronione za pomocg $rodkéw
cyberbezpieczenstwa.

Zarzadzanie uwierzytelnianiem uzytkownika.
Zarzgdzanie dostepem w oparciu o role.
Zarzadzanie certyfikatami.

Bezpieczna procedura aktualizacji.
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4

Protokoty komunikacji

Protokoty komunikacji sieciowej

Dostepne s3 nastepujace protokoty komunikacji sieciowej:
DHCP, HTTP, HTTPS, MQTT, SNTP, mDNS, DNS-SD, TCP/IP UDP
Protokoty komunikacji aplikacji

Tabela zawiera liste dostgpnych protokotéw komunikacji dla
aplikacji APC.

Protokot Kroétki opis

Protokot

Krotki opis

ITXPT

ITXPT jest europejskim standardem, okreslajgcym zorientowang na
ustugi architekturg IT dla transportu publicznego. Czujniki IRMA 6
realizujg ustuge APC i ustuge inwentaryzacji modutu i s3 w stanie
wchodzi¢ w interakcje z innymi ustugami architektury komunikacji
pojazdu, takimi jak Time lub VehicleTolP.

Dostepne s3 dwa profile:

1 Profil w pojezdzie, w ktérym komunikacja zarzadzana jest poprzez
komunikaty w formacie HTTP XML w sieci IP pojazdu.

2 Profil bezprzewodowy, w ktérym dane liczenia wypychane s3
poprzez MQTT.

Specyfikacje podano na witrynie internetowej ITxPT:
https://itxpt.org/technology/itxpt-specifications/

UIPRETROFIT | J|PRETROFT jest minimalnym wdrozeniem starego protokotu UIP czujnika

IRMA MATRIX, przeznaczonym dla projektéw modernizacyjnych.
Wdrazane sg wszystkie funkcje UIP z wyjatkiem przesytania
strumieniowego obrazéw i aktualizacji parametréw / oprogramowania
uktadowego. Do ustawiers parametréw i aktualizacji oprogramowania
uktadowego mozna uzy¢ interfejsu sieci Web lub sieci APl IRMA 6.

Qlp

QIP (Quick Integration Protocol) jest domysinym protokotem
komunikacji czujnika IRMA 6. Jest prostym protokotem opartym na
HTTP, oferujagcym funkcje niezbedne dla pracy czujnika. Zalecany jest
dla wszystkich projektéw, ktére nie wymagaja protokotu ITxPT lub
IBIS-IP. Protokdt wymienia dane formacie XML i oferuje rézne poziomy
zgodnosci z protokotem ITxPT.

IBIS-IP

Standard IBIS-IP (VDV 301) dostarcza ustuge oparta na adresie IP,
bedaca nastepcg standardu IBIS Wagenbus, okreslonego w VDV 300.
Czujniki IRMA 6 wykonuja ustugi liczenia pasazeréw, zarzadzania
urzadzeniem i przekazuja informacje o stanie drzwi. Komunikacja
zarzadzana jest za pomocg komunikatéw w formacie HTTP XML.

Protokdt IBIS-IP uzywany jest w nastepujacych regionach rynkowych:
Niemcy, Austria, Szwajcaria.

Specyfikacje podano na witrynie internetowej stowarzyszenia VDV:
https://www.vdv.de/ip-kom-oev.aspx
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5 Zgodnosc z przepisami i normami

Ponizsze tabele zawierajg liste norm i przepiséw, ktére maja
zastosowanie dla czujnika IRMA 6 R2.

5.1 Informacje ogolne

Przepis Uwaga

5.1.1 Dodatkowe typy prob

Dodatkowe typy prob Specyfikacja proby Limit/klasa

Préba przechowywania w suchym IEC 60068-2-2:2007 (Bb) +85°C

gorgcym miejscu

Préba odpornosci na uderzenia EN 50102:1995 IKO6

2014/30/UE Europejska dyrektywa dotyczaca kompatybilnosci
elektromagnetycznej

2011/65/UE Europejska dyrektywa w sprawie ograniczenia stosowania
2015/863/UE niebezpiecznych substancji w podzespotach i urzadzeniach
elektrycznych i elektronicznych (RoHS)

5.2 Zastosowanie motoryzacyjne

Przepis

Uwaga

2006/25/WE Europejska dyrektywa dotyczaca minimalnych wymagan
w zakresie zdrowia i bezpieczenstwa w odniesieniu do
narazenia pracownikdw na zagrozenia zwigzane z czynnikami
fizycznymi (sztuczne promieniowanie optyczne)

UN/ECE-R 118

Rozporzadzenie nr 118 Europejskiej komisji gospodarczej
narodéw zjednoczonych (UN/ECE) - Jednolite zalecenia
dotyczgce zachowania w trakcie spalania materiatow
uzywanych w konstrukcjach wewnetrznych pewnych
kategorii pojazdéw silnikowych

Przepis (WE) nr  Europejskie rozporzadzenie w sprawie rejestracji, oceny,
1907/2006 udzielania zezwolen i stosowanych ograniczen w zakresie
chemikaliéw (REACH)

Przepis (WE) nr  Europejskie rozporzadzenie w sprawie klasyfikacji,
1272/2008 oznakowania i pakowania substancji i mieszanin (CLP)

Norma Uwaga

IEC 60529:1989+A1:1999+A2:2013 Stopnie ochrony zapewniane przez
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013 Obudowy (kod IP)

IEC 60825-1:2014 Bezpieczenstwo produktéw laserowych -
Czesc 1: Klasyfikacja sprzetu i wymagania

UN/ECER 10 Rozporzgdzenie nr 10 Europejskiej komisji gospodarcze;j
narodéw zjednoczonych (UN/ECE) - Jednolite przepisy
dotyczace dopuszczen pojazdéw w odniesieniu do
kompatybilnosci elektromagnetycznej

Norma Uwaga Limit

IEC 60721-3-5:1997 Klasyfikacja warunkéw srodowiskowych - Tab. 6,

EN 60721_3_5:1997 CZQéC 3: KlasyﬁkaCja grup czynnik(')w cl. 5M3

srodowiskowych i ich ostrosci — Urzadzenia
w pojazdach naziemnych; Sekcja 5: Instalacje
uziemiajgce pojazdow
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5.3 Zastosowanie ko|ejowe Wymagania z EN 50155:2021 Specyfikacja préby Limit/klasa
13.4.3 Badanie zasilania DC - 24V |S2|C1
Norma Uwaga 1344  Badanie w niskiej IEC 60068-2-1:2007 (Ad) ~ OT3(-25°C)
EN 50155:2021 Zastosowania kolejowe - Tabor - Sprzet elektroniczny temperaturze
EN 45545-2:2020 Zastosowania kolejowe — Ochrona przeciwpozarowa 1345 Badanie w suchych IEC 60068-2-2:2007 (Be)  OT3/ST1(+85°C)
w pojazdach szynowych — Czes¢ 2: Wymagania i gorgcych warunkach
dotyczace zachowania materiafow  komponentow 1346  Badanie przechowywania IEC 60068-2-1:2007 (Ab) ~ -40°C
w warunkach pozaru .
w niskiej temperaturze
IEC 61373:2010 Zast.osowanla koIeJo'we - Wypqs:geme taboru 1347 Badanie izoladji B 5 20 MO
EN 61373:2010 kolejowego — Badania odpornosci na udary
) o ) (przy 500 Vo)
mechaniczne i wibracje
o - . . 13.4.8 Badani kli EN 60068-2-30:2005 (Db) od +25 do +55°C
IEC 60721-3-5:1997 Klasyfikacja warunkéw srodowiskowych - Czgs¢ 3: adanie z cyxlicznym (Db) od+ o or
o e . - wilgotnym cieptem w 95%rh
EN 60721-3-5:1997 Klasyfikacja grup czynnikéw srodowiskowych i ich
ostrosci — Urzgdzenia w pojazdach naziemnych; 13.4.9 Badanie kompatybilnosci  EN50121-3-2:2016+A1:2019  nd.
Sekcja 5: Instalacje uziemiajace pojazdow elektromagnetycznej
EN 50121-3-2:2016 Zastosowania kolejowe — Kompatybilnos¢ 13.410  Badanie wibracji IEC 61373:2010 Pt. 8-10 Klasa B, kat. 1+
+A1:2019 elektromagnetyczna - Czes$¢ 3-2: Tabor — Aparatura i wstrzagséw +1EC 60721-3-5 tab. 6, cl. 5M3
AK EMV Kompatybilnos¢ radiowa pojazdéw szynowych 13.4.10.5 Badanie klasy ochrony I[EC 60529:1989+A1:1999  IP65
Przepis z kolejowymi ustugami radiowymi obudowy (kod IP) +A2:2013
’(;‘r E)M\2/0016 zdnia (Przepisy techniczne , Eisenbahnbundesamt”, rl‘,iem‘elc.kiego 13411 Kontrola obciazenia IEC 60068-2-64:2008 nd.
9.05.2019 E;,T;:.r;:vz;\dzorumcego i zatwierdzajgcego publiczne linie sprzetu +A1:2019
) +IEC 60068-2-2:2007
13.4.12 Badanie przy nagtych IEC 60068-2-14:2009 nd.
zmianach temperatury
5.3.1 Préby Zgodnie z EN 50155:2021 13.413  Badaniew mglesolnej  IEC 60068-2-11:2021(Ka)  nd.
1,4 Wymagania dot. EN 45545-2:2020 HL3
Wymagania z EN 50155:2021 Specyfikacja proby Limit/klasa zachowania podczas
13.4.1 Kontrola wzrokowa - nd. pozaru
13.4.2 Badanie zachowania - nd.
podczas pracy
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